Dal rilievo laser scanner al modello 3D su SketchUp

Il programma del webinar:

Esecuzione del rilievo laser scanner speditivo

Elaborazione SLAM dei dati raccolti

Invio dei dati a SketchUp

Importazione della nuvola in SketchUp e utilizzo di Trimble Scan
Essentials

» Gestione della nuvola per realizzare il modello 3D

+ Realizzazione degli elaborati esecutivi
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Q&A
o 18 Febbraio 2021

Relatori: Arch. Marco Chiarello* e Ing. Carlo Florio**
*Docente certificato SketchUp Specialist **Geospatial and Defense Product Specialist Crisel
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SELEZIONE DEL LASER SCANNER GEOSLAM
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La Tecnologia

Simultaneous Localisation And
Mapping (SLAM)

" Dove sono!

Riconosco il luogo?

Posto Sconosciuto
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Laser e IMU
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Cosa e lo SLAM?
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 Rilievo in movimento
e GPS non necessario
e Mosaicatura automatica
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Buon Ambiente per un Rilievo Preciso

GPS

GEOSLAM

La geometria delle features all'interno dell'ambiente ha un grande importanza nel risultato della soluzione. L'ambiente
ottimale per il sistema Geoslam € un'area in cui sono presenti elementi che circondano lo scanner e sono rivolti in tutte
le direzioni (features).
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Chiusura del Loop
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ORIZZONTALMENTE

Walking Trajectory in Loops
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Chiusura del Loop
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WORKFLOW

i

Cattura

Percorri le stanze ed i piani
darilevare con il Laser
Scanner Geoslam

Processa

Importa i dati in GeoSLAM
Hub dove saranno
processati e genera la
nuvola di punti

minuti

Visualizza

Visualizza e verifica i dati
digitali catturati in pochi

Crea

Utilizza Trimble Scan
Essentials e Sketchup per
estrarre piante, sezioni e
realizzare il modello 3D




Esegui un sopralluogo del
sito da rilevare

WORKFLOW
Pianifica

|l tipico flusso di lavoro GeoSLAM inizia
con una valutazione del sito. Si identifica |l
percorso piu idoneo per la scansione. Nel
percorso ottimale si cerca di inserire le
"chiusure di loop" che aiutano a legare
insieme le nuvole di punti.

| )

r“ |
.% CRISEL
v



RI LI EVO . LA PIANIFICAZIONE
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Percorri le stanze ed i piani
da rilevare con il Laser
Scanner Geoslam

WORKFLOW

Cattura

Dopo la pianificazione si inizia il rilievo.
L’autonomia della batteria € di 4 ore, che
consente l'acquisizione di una notevole
mole di dati in un giorno.
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ESECUZIONE DEL RILIEVO




ESECUZIONE DEL RILIEVO




WORKFLOW

Processa

|'elaborazione con GeoSLAM HUB da la
possibilita di controllare i dati in loco.

Processa Entro poco tempo l'utente € in grado di

visualizzare i dati rilevati sul computer.
Importa i dati in GeoSLAM
Hub dove saranno
processati e genera la
nuvola di punti
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- GENERAZIONE DEI DATI PER SKETCHUP
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Visualizza

Visualizza e verifica i dati
digitali catturati in pochi
minuti

WORKFLOW

Visualizza

Entro poco tempo l'utente € in grado di
visualizzare i dati rilevati sul computer.




Verifica del Risultato del Rilievo




Verifica del Risultato del Rilievo
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Crea

Utilizza Trimble Scan
Essentials e Sketchup per
estrarre piante, sezioni e
realizzare il modello 3D

WORKFLOW

Crea

Torna in ufficio, ed € semplice il passaggio
per aprire i dati della nuvola di punti nel
pacchetto CAD o BIM preferito.

Tale velocita significa che la scansione,
I'elaborazione e la post-elaborazione
pOSSONO ora essere completate.
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Realizza il modello 3D e gli Elaborati
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Processa

Visualizza

RI LI EVO LA TEMPISTICA

CASI DI USO COMUNE

Generazione del
modello 3D /
Generazione delle
Piante As Built

Creazione di un modello

digitale twin

PROCEDURA
STANDARD

Invio di un topografo per
rilievo con strumenti
topografici tradizionale

Invio delle misure allo studio
Ricezione del modello in 2
settimane

La squadra di Topografo e
Tecnico a studio misurano
I'edificio/asset quando &
disponibile

Creazione del modello 3D nel
software di modellazione
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BENEFICI/RISPARMI/
MIGLIORAMENTI

Con una scansione rilievo tutte le
informazioni necessarie

Basso rischio di non rilevare misure
importanti per la realizzazione degli
elaborati

Basso rischio di ripetere il rilievo
Dati completi piuttosto che misure
spot

I dettagli possono essere ottenuti
con la parte fotografica

Rilievo veloce e consistente
dell’edificio/asset senza necessita di
aspettare la disponibilita

Il rilievo e la sua precisione &
immediatamente disponibile durante
0 appena dopo a seconda la
configurazione del laserscanner
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Dal rilievo laser scanner al modello 3D su SketchUp
Grazie per la partecipazione

W
g

Carlo Florio
+39 3312293104
carlo.florio@crisel.it

Crisel srl
Clivo di Cinna 196 , Roma
+39 06 35498681
+39 06 35498686
www.crisel.it

Al PARTECIPANTI E’ RISERVATO UNO SCONTO 15%
SULLE SOLUZIONI CRISEL SIA PER LA VENDITA CHE
PER IL NOLEGGIO*

* con la formula RENT2BUY
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